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Lista dostepnych MENU

MENU GLOWNE

ID LED ON 3: ‘ OFF !
L1 STEP BY STEP Krok po kroku AUTOMATYCZNIE
L2 CODE TX Kod wpisany Brak kodu
L3 CONDO ON OFF
L4 MOTOR TIME Zaprogramowany 30 sekund
L5 PAUSE TIME Automatyczne zamykanie Brak aut. zamykania
L6 DELAY ON OFF
L7 AUTO PROGRAM ON OFF
LEV MENU Dioda zaswiecona

POZIOM 1 o
ID LED ON " ‘ oFF @
L1 PERSON PRESENT ON OFF
L2 EEEEEL%QEG#S:\-‘E Pojedyncze skrzydto Pieszy
L3 PUSHBUTTON/DS3 Ds3 Pieszy
L4 FOTOTEST ON OFF
L5 DS2 STP IN CLOSING ON OFF
L6 DS1 PART. REVERSAL ON OFF
L7 NC AS 8K2 ON OFF
LEV POZIOM MENU 1 MIGNIECIE

POZIOM 2 -
ID LED ON "~ ‘ OFF @
L1 BRAKE ON OFF
L2 DECELERATION OFF ON
L3 ALWAYS CLOSE ON OFF
L4 FOLLOW ME ON OFF
L5 PEDESTRIAN TIME ZAPROGRAMOWANY 10 s.
L6 2CH MONOSTABLE ON OFF
L7 REMOTE PROG ON OFF
LEV POZIOM MENU 2 MIGNIECIA

POZIOM 3
ID LED ON :\Qé ‘ OFF !
L1 SOFT STOP ON OFF
L2 SOFT START ON OFF
L3 RELEASE STROKE ON OFF
L4 SLAM LOCK ON OFF
L5 ELS/PED CMD ON OFF
L6 PAUSE FLASHING ON OFF
L7 PREFLASH/COURTESY ON OFF
LEV POZIOM MENU 3 MIGNIECIA
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[{ COMUNELLO

INSTRUKCJA MONTAZU | OBSLUGI
QUAD-230V-HP

DEKLARACJA ZGODNOSCI WE:

Nizej podpisany Pan Luca Comunello, reprezentujacy nastepujacego producenta,

Fratelli COMUNELLO Spa
Via Cassola 64, 36027 Rosa (VI) - Wiochy

OSWIADCZA, ze sprzet opisany ponizej:

Opis: Elektroniczna jednostka sterujaca
Model: QUAD 230V HP

Jest zgodny z przepisami okreslonymi w nastepujacych dyrektywach:
- 2014/30/UE (Dyrektywa EMCD)

- 2011/65/UE (Dyrektywa RoHS)

- 2014/35/UE (dyrektywa LVD)

- 1999/5/CE (Dyrektywa R&TTE)

oraz ze zastosowano wszystkie zasady i/lub specyfikacje techniczne przedstawione ponizej:

EN61000-6-2:2005 + EN61000-6-3:2007
EN62233:2008 + EN50366:2003
EN301489-3

EN60335-2-103 :2003 + EN60335-1:2002
i ich poprawki.

Rosa (VI) — Wtochy
21-04-2019

oswiadcza rowniez, ze nie wolno uruchamiac urzadzenia, dopdki maszyna, w ktorej zostanie ono
wbudowane lub stanie sie komponentem, nie zostanie zidentyfikowana i nie zostanie zadeklarowana
zgodnie z warunkami dyrektywy 2006/42 WE i z przepisami krajowymi, ktére jag transponuja.



PRZEPISY

Jednostka sterujaca nie jest wyposazona w urzadzenie do odfaczania zasilania 230 V ~. Dlatego instalator jest odpowiedzialny
za zamontowanie urzadzenia odfaczajacego w instalacji elektrycznej. Nalezy zainstalowac wytacznik nadpradowy z kategoria
przepieciowa Ill. Musi by¢ umieszczony w taki sposdb, aby byt chroniony przed przypadkowym ponownym zamknieciem,
zgodnie z postanowieniami punktu 5.2.9 normy EN 12453, Okablowanie réznych komponentéw elektrycznych na zewnatrz
jednostki sterujacej musi by¢ wykonane zgodnie z zaleceniami EN 60204-1, a modyfikacje do niej zostaty dokonane z punktu
5.2.7 normy EN 12453. Kable zasilajagce moga mie¢ maksymalna srednice 14 mm; mocowanie kabli zasilajgcych i
potaczeniowych musi by¢ zapewnione poprzez montaz dtawikéw kablowych, dostepnych jako opcja.

Do kabli zasilajacych zaleca sie stosowanie przewoddw gietkich w powtoce izolacyjnej ze zharmonizowanego polichloroprenu
(HO5RN-F) o minimalnym przekroju zyty 1 mm?2.

Podczas instalacji nalezy uzywac wytacznie podwdjnie izolowanych przewoddw (przewoddw z ostong) zardwno do potaczen
napiecia sieciowego (230 V), jak i do bezpiecznych potaczen niskiego napiecia SELV. Uzywaj tylko plastikowych korytek,
oddzielnych dla okablowania niskonapigeciowego (230 V) i dla okablowania bardzo niskiego napiecia (SELV).

Przewody o bardzo niskim napieciu musza by¢ odseparowane (co najmniej 4 mm w powietrzu) od przewoddéw napiecia
sieciowego lub musza by¢ odpowiednio zaizolowane dodatkowa izolacjg o grubosci co najmniej T mm.

Przed gtéwnym zrédtem zasilania zainstaluj urzadzenie zapewniajace catkowite odtgczenie wielobiegunowe (wytgcznik
odcinajacy) zasilania, z przerwa otwarcia stykow wynoszaca co najmniej 3 mm na kazdym biegunie. Te urzadzenia odtgczajace
musza by¢ umieszczone w okablowaniu zasilajacym zgodnie z normami instalacyjnymi i musza by¢ bezposrednio podtgczone
do zaciskéw zasilania.

Podczas wiercenia obudowy zewnetrznej w celu wiozenia kabli zasilajgcych i kabli potaczeniowych oraz podczas montazu
dfawikow kablowych nalezy uwazac, aby wszystkie czesci zamontowac w sposéb zapewniajacy zachowanie w niezmienionym
stanie charakterystyki IP obudowy. Upewnij sie, ze kable sa zamocowane w stabilny i bezpieczny sposdb.

Tyt skrzynki sterownika jest wyposazony w przepusty do mocowania na $cianie (przepusty do mocowania za pomoca $rub
kotwiacych lub do mocowania za pomoca srub). Podejmij wszelkie niezbedne srodki, aby procedury instalacyjne nie wptynety
na parametry IP.

Sitownik uzywany do przesuwania bramy musi by¢ zgodny z wymaganiami normy EN 12453, punkt 5.2.7.

Wyjscie FOTO + (CN2) jest dedykowane do zasilania fotokomadrek, nie mozna ich uzywac¢ do innych zastosowan.

W kazdym cyklu roboczym jednostka sterujgca moze sprawdzi¢ dziatanie fotokomorek, aby zapewni¢ ochrone przed
uszkodzeniem urzadzen zabezpieczajacych przed zgnieceniem zgodnie z kategoria 2, zgodnie z norma EN 12453 punkt 5.1.1.6.
Wynika z tego, ze jezeli urzadzenia zabezpieczajace nie sa podiaczone lub s wadliwe, dziatanie jednostki sterujgcej zostanie
wstrzymane.

Z tego urzadzenia moga korzystac dzieci w wieku ponizej 8 lat oraz osoby o ograniczonych zdolnosciach fizycznych,
sensorycznych lub umystowych lub z brakiem doswiadczenia lub bez wymaganej wiedzy, ale tylko pod nadzorem lub po

otrzymaniu instrukcji dotyczacych bezpiecznego uzytkowania urzadzenia i zwigzanych z tym zagrozen.

Uwaga
Nie pozwalaj dzieciom bawic sie urzadzeniem i trzymaj nadajniki z dala od nich. Czyszczenie i konserwacja, ktére maja byc
wykonywane przez uzytkownika, nie moga by¢ przeprowadzane przez dzieci bez nadzoru. Nie pozwalaj dzieciom uzywac

urzadzenia jako zabawki i trzymaj pilota poza zasiegiem.

UWAGA: nalezy zachowac niniejsza instrukcje obstugi i przestrzegac zawartych w niej waznych wskazéwek dotyczacych
bezpieczerstwa. Nieprzestrzeganie przepiséw moze spowodowac szkody i powazne wypadki. Czesto sprawdzaj system, aby

wykry¢ wszelkie oznaki uszkodzenia.
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1 SCHEMAT PODLACZENIA

SILNIK n1

T 230~50HZ

LAMPA OSTRZEGAWCZA
230V~ 500W
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STEP BY STEP
CODETX
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TRANSFORMATOR

230/25V-0,8A, 11,8V-3,5A

ANTENA

WYL, KRANCOWY ZAMKNIECIA
(N.C.) SILNIK n2

WYL, KRANCOWY OTWARCIA
(N.C.) SILNIK n2

WYL, KRANCOWY ZAMKNIECIA
(N.C.) SILNIK n1

WYL. KRANCOWY OTWARCIA
(N.C.) SILNIK nil

WYL. KANALU RADIO 2
(N.O.) 30V =1A

ZASILANIE FOTOKOMORKI
24V~ 5W

LAMPA OSTRZEGAWCZA
24V~ 5W

FOTOMOKORKI
DS 2 (N.C.)

FOTOMOKORKI

DS 1 (N.C.)

WEJSCIE 8K2

.

WEISCIE PRZYCISK
FURTKA (N.O.)

=

)
=)

T _] WEJSCIE PRZYCISK
(N.O.)

SN

30V=1A

ZASILANIE ELEKTROZAMKA

ZASILANIE AKCESORIOW
24V~ 5W

OSWIETLENIE
24V =4W

Uwaga: Wejscia DS1,DS2 jak i Stop/8K2 zostaty fabrycznie ustawione jako zamkniete.
Aby podtaczyc fotokomorki lub Stop nalezy usungc potqgczenie na wybranym styku.



PRZELACZNIK DIP SW1
Przetaczniki DIP SW1 umozliwiajg wybor funkcji silnika 1lub 2

okresla, ktéry z dwdch silnikdw uruchamia sie pierwszy, a ktéry

drugi.
SW1 sW1 sSW1
ON ON ON
1 e 1 2 1 2
1 [noners| 2 [ReTamb| 2 [RETARD
MOTEUR|EN COMPTE[MOTEURS| MOT. 2 [MOTEURS| MOT. 1

PRZELACZNIK DIP SW2

Przetaczniki DIP SW2 umozliwiajg zmiane kierunku kazdego

silnika bez fizycznej ingerencji w potaczenia elektryczne w

listwie zaciskowej.

Pokretto SENS: Reguluje CZUt OSC silnika

(@

Obracanie srubokretem w kierunku + zwieksza
czutose, dzieki czemu silnik szybciej blokuje skok
w przypadku wykrycia przeszkody.

Pokretto FORCE: Reguluje SILE silnika

@

Pokretto SLOWING: Reguluje predkos¢ zwalniania silnikow

@

site silnika.

Obracanie srubokretem w kierunku + zwieksza

Obrot srubokretem w kierunku - modyfikuje
predkos¢ skoku silnika podczas zwalniania w 3

sSW2 sw2 sSW2 sSw2
ON ON ON ON
we | Mu | &0 | AE o
1 2 1 2 1 2 1 2 + - + +
INV INV INV INV INV INV INV INV @ @ @
OFF OFF MOT 1 OFF OFF MOT 2 MOT 1 MOT 2
Vel.Min. Vel.Med. Vel.Max.
n° OPIS PRZEWOD ODLEGLOSC 1-20m | ODLEGLOSC 21-50m
1 Zasilanie 2x1,5mm 2Xx25mm
6A Zasilanie silnikow 3x1,5mm 3x25mm
2 Lampa EN 50575, w wykazie 2x0,5mm 2x1,0mm
4A, 5A TX fotokomaérki zharmonizowanych zasad | 5, g 5mm 2x1,0mm
— do rozporzadzenia CPR
4B, 5B RX fotokomorki 305/2011, Comn. 2016/C 4 x 0,5mm 4 x1,0mm
6 Klawiatura 209/03 3x0,5mm 3x1,0mm
6B Wytaczniki krancowe 3x05mm 3x1,0mm
6C Enkoder 3x05mm 3x1,0mm
3 Antena RG58 Max. 20m

Tabela odnosi sie do przyktadu okablowania przedstawionego w instrukcji modelu ABACUS.

Jesli kable maja inna dtugosé niz podane w tabeli, przekrdj kabli nalezy okresli¢ na podstawie rzeczywistej absorpcji
podiaczonych urzadzen.

Wymagania podane sg w normie EN 50575:2014: Wraz z publikacja normy EN 50575, w wykazie norm zharmonizowanych do
rozporzadzenia CPR 305/2011, kom. 2016/C 209/03, rowniez kable elektryczne, ktére juz podlegaja oznakowaniu CE dla dyrektywy
niskonapieciowej 2014/35/UE, musza by¢ oznakowane znakiem CE rowniez zgodnie z rozporzadzeniem CPR.
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W przypadku potaczen z urzadzeniami potaczonymi réwnolegle na tej samej linii zasilajacej, nalezy przeliczy¢ przewody podane
w tabeli 1 na podstawie zuzycia i rzeczywistych odlegtosci.

3 SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Lampa ostrzegawcza wyjscie nr 1: 230 V~ 500 W max.
Lampa ostrzegawcza wyjscie nr 2: 24V~ 4 W max.
Wyjscia silnika: 230 V~ 2 x 500 W max.

Wyjscie elektrozamka: 12 VVcc 15 W max.

Zasilanie fotokomoérek: 24V 5W max.

Wyjscie swiatta pilotujacego: 24 V~ 4 W max.
Temperatura pracy: - 20 + 55 °C

Odbiornik radiowy: 433 MHz

Nadajniki: 18-bitowy lub zmienny kod

Max kody TX przechowywane w pamiegci: 120 (CODE lub CODE PED/2°CH)
Wymiary ptyty: 160 x 107 mm.

Bezpiecznik 1: T15 A 250 V (bezpiecznik zwtoczny)
Bezpiecznik 2: T1,6 A 250 V (bezpiecznik zwioczny)
Wyjscie LED: 24Vcc Lampka piloyujaca

Wyjscie serwisowe: 24V 5 W

4 POLACZENIE Z JEDNYM SILNIKIEM
4.1 FORT

WYJISCIE SILNIKA 1

BRAZOWY
Otwarcie
NIEBIESKI
CZARNY ) GND WYJSCIE SILNIKA 2
Zamkniecie | NIE UZYWAC
| |
—_ = = Swi1
— =5 EEEdBEE S

CN1

ON
o [EoREE L] |
- L —( (/7 7/
jH HE = LEJ A5 H & 1 2 W tym trybie SW1 zostat wyregulowany za
[ R 58 s/ 8= pomoca:
LAMP MoTL MoT2 1 M2 NOT DIP1 OFF: tylko SILNIK 1 jest uzywany

CLOS

MOTOR |CONSID.| DIP2 ON: nie uzywany

Ustawienie SW2, aby otwiera¢ w LEWO (widok od strony Ustawienie SW2, aby otwiera¢ w PRAWO (widok od strony
wewnetrznej) wewnetrznej)

Sw2 Sw2

ON ON
E I;I . EI B .
1 2 < 1 2 >
INV I INV ! !
MOT | MOTH = -




4.1 SALIENT

Instalacja jednego silnika (do 9 m2)

WYJISCIE SILNIKAT

BRAZOWY
Otwarcie
NIEBIESKI WYJISCIE SILNIKA 2
ND ; p
CZARNY G NIE UZYWAC
Zamknieciel | | ///
1
s 23 3 =49 8 <
————— =3 85 5395 5 d

CN1

IR =

.. ..

1 M2 NOT
MOTOR |CONSID.

WAZNA UWAGA: NIE ZMIENIAJ KONFIGURACJI SW1

Otwiera sie w LEWO, zamyka w Prawa (widok profilu z

@

2
= =<
XD = I~}
HEEEE
MOTL MoT2

isw2

lewej, jak na obrazku).

Instalacja dwoch silnikéw (do 16 m?2)

.\\

\& -,

12345678910

— N

SILNIK WEWNETRZNY 230V 50HZ

2°CH

2°CH
FOTO+

LAMP 24V 4w

i

N3do

N340 d01S0NE-

035010 0 1S QNB-
a3so1e
NOWHOD

OB WN =

CN1
cN3| 10987654321
CN2
o| Do ©
. : FC FAano €1 + FC FAGuo E1 +
—L N > % - % §‘§I g‘
(F) 22858558
8583583 S
oL NN
55556566 || o
333333 ~
M
CU-230V-HP (N.C.) WYLACZNIK KRANCOWY:

ZAMKNIECIA

(N.C.) WYLACZNIK KRANCOWY:
OTWARCIA —

(SALIENT 230V)

(SALIENT 230V - Z PLYTA GEOWNA)
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5 POLACZENIE Z DWOMA SILNIKAMI

5.1 ABACUS - diagram podfaczenie silnikow

OPOZNIENIE SILNIKA NR 2

2

swi sSwi
o DIP1 ON = konfiguracja 2 silnikéw o DIP1 OFF = inwersja SILNIK nr 1 wytaczony
EI E DIP2 OFF = Opdznienie silnika nr 2 E EI DIP2 OFF = inwersja SILNIK nr 2 wytaczony
1 2 1 2
== uE

OPOZNIENIE SILNIKANR 1

e -
T
| E
SWi sw2
ON ON
E E DIP1 ON = konfiguracja 2 silnikéw E E DIP1 ON = inwersja SILNIK nr 1 wyfaczony
DIP2 ON = Opdznienie silnika nr1 DIP2 ON = inwersja SILNIK nr 2 wytaczony
1 2 1 2
2 DELAY INV INV
MOTORS] MOT.1 OFF OFF

Pofaczenie przewodowe silnikdw (wersja bez enkodera) z jednostka sterujaca:

OTWARCIE do OP1 OTWARCIE do OP2
WSPOLNY do CMI1 WSPOLNY do CM2
ZAMKNIECIE do CL1 ZAMKNIECIE do CL2

COMMON
CLOSED

1N | M |
|||&”éeoed“55|! Hé‘%eoedﬁg‘{
|iig B 2 g |
= = L L]

S o =2 -
=835 Ed8 = o
CN1 1
Oloofffff)'/'))'/'
7

17 7
ggg g = =
jbmﬁ%%é%gé
LAMP. maoTL MoT2



5.2 RAM - diagram podtaczenie silnikow

OPOZNIENIE SILNIKA NR 2

EEI‘::::,@%

—

@iﬁt‘:f q_, =
1

SW1
ON
D E DIP1 ON = konfiguracja 2 silnikéw
= g DIP2 OFF = Opdznienie silnika nr 2
2 | DELAY
MOTORS| MOT 2

OPOZNIENIE SILNIKA NR 1

swi
s DIP1 ON = konfiguracja 2 silnikéw
ﬂ ﬂ DIP2 ON = Opdznienie silnika nr 1

1 2
2 | DELAY
MOTORS| MOT.1

Potaczenie przewodowe silnikow z jednostka sterujaca:

OTWARCIE do OP1
WSPOLNY do CM1
ZAMKNIECIE do CL1

& = Ll
*‘*-:—‘f—‘—if_i_i’::_m —
sSw2
ON
i i DIP1 OFF = inwersja SILNIK nr 1 wylaczony
pralle DIP2 OFF = inwersja SILNIK nr 2 wytaczony
INV | INV
OFF | OFF
=
=]
—
SW2
e DIP1 OFF = inwersja SILNIK nr 1
D D wytgczony
L DIP2 OFF = inwersja SILNIK nr 2
oFF | OFF wytgczony

OTWARCIE do OP2
WSPOLNY do CM2
ZAMKNIECIE do CL2

1 5 O o
! -

[ COMUNELLO

CU-230V-2M
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5.3 CONDOR - diagram podtaczenie silnikéw

OPOZNIENIE SILNIKA NR 2
P
PN
=8
=
sSwi1 sw2
ON ON
H i DIP1 ON = konfiguracja 2 silnikéw I; D DIP1 OFF = inwersja SILNIK nr 1 wytaczony
DIP2 OFF = Opdznienie silnika nr 2 DIP2 ON = inwersja SILNIK nr 2 wytaczony
1 2 1 2
2 | DELAY INV | INV
MOTORS] MOT 2 OFF MOT 2

OPOZNIENIE SILNIKA NR 1

o6 n=

4
Y. -
L
SWA . . o sSw2 . .
= DIP1 ON = konfiguracja 2 silnikéw e DIP1 OFF = inwersja SILNIK nr 1 wytgczony
Ij D DIP2 ON = Opodznienie silnika nr1 I; E DIP2 ON = inwersja SILNIK nr 2 wtaczona
1 2 1 2
2 | DELAY INV | NV
MOTORS| MOT 1 OFF MOT 2

Potgczenie przewodowe silnikdéw (wersja bez enkodera) z jednostka sterujaca:
Konfiguracja - MASTER PO LEWEJ, SLAVE PO PRAWEJ]

SILNIK 1z jednostka sterujaca SILNIK 2 bez jednostki sterujacej
OTWARCIE do OP1 OTWARCIE do OP2
WSPOLNY do CM1 WSPOLNY do CM2
ZAMKNIECIE do CL1 ZAMKNIECIE do CL2
Niebligski
r‘l qLUVV_y
Czarny ]
- =EmEBZEB O T To =
ESwwi = aff]
o cot AR — [ivrinin)
(@E T L LR
I J st 1) swars @@ [V |y

—>c— MCOMUNELLO (i <w miva®)
5 3 CU-230V-HP 5 iF

e pruSEMME OO [pacor ¥

I DELAY = w1V e @)

/ N\ Fsez PREAUTOM on ' Vore B) i

1 ,
2= @




5.4 EAGLE - diagram podtaczenie silnikow

SwW1 DIP1 ON = konfiguracja 2 silnikéw swz2 DIP1 OFF = inwersja SILNIK nr 1 wytaczony
OND ;I DIP2 OFF = Opdznienie silnika nr 2 i i E DIP2 ON = inwersja SILNIK nr 2 wiaczona
i 2 1 2
2 | DELAY INV | INV
MOTORS| MOT 2 OFF MOT 2

OPOZNIENIE SILNIKA NR 1

swi sw2
o DIP1 ON = konfiguracja 2 silnikéw ol DIP1 OFF = inwersja SILNIK nr 1 wytaczony
D H DIP2 ON = Opdznienie silnika nr 1 E H DIP2 ON = inwersja SILNIK nr 2 wiaczona
1 2 1 2
2 | DELAY INV | INV
MOTOR | MOT. 1 OFF MOT. 2

Potgczenie przewodowe silnikdéw (wersja bez enkodera) z jednostka sterujaca:
Konfiguracja - SILNIK 1 PO LEWEJ, SILNIK 2 PO PRAWEJ

SILNIK 1 (LEWY)
CZARNY do OP1
NIEBIESKI do CM1
BRAZOWY do CL1

SILNIK 2 (PRAWY)
CZARNY do OP2

NIEBIESKI do CM2
BRAZOWY do CL2

0T
= g % 2
xsho
% & 2 @
>‘U N 0O N
EEpa 0 0 o8 O
Roepm z o
O Za ||
| I . |
—_— = [
=2 2 = - o
- - = 2 2 5 5 %%u
CN1 -
o OO/’/’ A A ¥ X X ¥ T 7
T T— 717 7
=Y o =
INHHEBEEEE
et EH B EHE 8 EE
Cowed Twon— Cyore
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5.5 CONDOR 500/ CONDOR 500 S - diagram podtaczenie silnikéw

CONDOR 500 CONDOR 500 5

OPOZNIENIE SILNIKA NR 2

sw1 sw2
N DIP1 ON = konfiguracja 2 silnikéw oN DIP1 OFF = inwersja SILNIK nr 1 wytgczony
D i DIP2 OFF = Op&znienie silnika nr 2 :I D DIP2 ON = inwersja SILNIK nr 2 wiaczona
1 2 1 2
2 | DELAY INV | INV
MOTORS| MOT. 2 OFF MOT. 2

OPOZNIENIE SILNIKA NR 1

1 2
CONDOR 500 CONDOR 500 S
sw1 sw2
ON DIP1 ON = konfiguracja 2 silnikow ON DIP1 OFF = inwersja SILNIK nr 1 wytaczony
D EI DIP2 ON = Opdznienie silnika nr 1 EI E DIP2 ON = inwersja SILNIK nr 2 wiaczona
1 2 1 2
2 | DELAY INV | INV
MOTORS] MOT. 1 OFF MOT. 2

Pofaczenie silnikdw (wersja bez enkodera) z jednostka sterujaca:
Konfiguracja - SILNIK 1 PO LEWEJ, SILNIK 2 PO PRAWEJ]

SILNIK 1 (LEWY) SILNIK 2 (PRAWY)
CZARNY do OP1 CZARNY do OP2

NIEBIESKI do CM1 NIEBIESKI do CM2
BRAZOWY do CL1 BRAZOWY do CL2

(o]

CL2 |

230V]
2304
0P1 1
CML
CLL
0P2
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CN1 :
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6 OPIS MENU | FUNCKJE PROGRAMOWANIA

SELECT SET

Panel sterowania posiada MENU GLOWNE i trzy podmenu zwane "MENU ROZSZERZONE" w celu programowania i ustawiania
réznych funkgji systemu. Naciskajac kilkakrotnie przycisk SELECT mozna przewija¢ menu wskazane przez 7 diod, aby wybrac
zadana funkcje (odpowiednio migajaca dioda LED) i zmienic jej funkcjonalnos¢ przyciskiem SET (dioda Swieci stale przy
wigczonej funkcji lub odwrotnie, przy wytaczonej funkgji).

DIODA ,"LEV"" WSKAZUJE, KTORE MENU JEST AKTYWNE"

Uzyj przycisku SELECT, naciskajac go kilka razy, aby wybrac¢ zadana funkcje (odpowiednia dioda LED miga) w wyswietlonym

menu i potwierdz przyciskiem SET:

Pierwszym dostepnym menu jest menu GLOWNE zestawione w tabeli nr 2:

. Nacisnij przycisk SELECT i wybierz zadana Dioda LED funkcji LEV pozostaje N
MENU GLOWNE . ) .
funkcje z menu gtéwnego zapalona: =
POZIOM 0 - MENU GLOWNE
LED | FUNKCJA OPIS LED ON LED OFF Domyslinie

Otwieranie-Stop-Zamykanie-Stop

Automatycznie (otwieranie-

2%

Logika otwierani Sci twarci kasi !
L1 STEP BY STEP OglKa otwlerania (przy czqsmovvym' otwarciu zamyka sig zamykame) <
po zadanym czasie Pauzy)
L2 CODE TX Pamie¢ pilotéw TXPP TX P.PED TX2CH. AUX | Pamigc¢ pusta !

Aktywacja funckji

L3 CONDO . .
osiedlowej

Po pierwszym sygnale, pozostate sg
ignorowane w czasie otwierania jak i

pauzy

Funkcja wytaczona

)

Zapisuje czas pracy
L4 MOTOR TIME wraz ze
spowolnieniem

Zapisany czas pracy

30 sekund, bez
spowolnienia (domyslnie)

Ustawienia
LS PAUSE TIME automatycznego
zamykania

Zapisany czas przed automatycznym
zamknigciem

Funkcja wytaczona

Ustawienie opdznienia

Opdznienie skrzydla wiaczone (brak

174
N

iedzy d Opdznieni t
Le DELAY miedzy Woma mozliwosci resetowania) poznienie wyrgezone L |
skrzydtami
Automatyczne
L7 AUTO PROGRAM programowanie skoku | Zapisanie autoprogramowania Funkcja wytaczona Q

i spowolnienia

Tabela 2
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Drugie menu jest zdefiniowane jako ROZSZERZONE 1i aby uzyska¢ dostep do funkcji nalezy postepowac zgodnie z instrukcjami

podanymi w Tab. 3:

MENU 1

e Nacisnij przycisk SELECT i przewijaj menu, az
dojdziesz do diody LED "LEV";

e Nacisnij raz SET, aby wejs¢ do
ROZSZERZONEGO MENU 1

Dioda LED funkcji "LEV" MIGA z ponizsza
czestotliwoscig

veveveve

POZIOM 1 - MENU ROZSZERZONE 1

LED | FUNKCJA OPIS LED ON LED OFF Domyslnie
L1 HOLD-TO-RUN Ruch ty,lko podczas Funkcja witaczona Funkcja wytaczona '
wystania sygnatu -
N.O. Przycisk PPED dziata na jedno
skrzydto (wykonuje zapamigtany ruch Czesciowe otwarcie/furtka
PEDESTRIAN / Konfiguracja SILNIKAT) PP: przycisk otwierania/
L2 SINGLE LEAF przyciskéw wejscia PP i| OTWORZ i ZAMKNIJ za pomocg 2 zamykania !
PUSHBUTTON PPED réznych przyciskow: PPED: czeéciowe otwarcie =
PP: Otworz SILNIKA 1
PPED: Zamknij
Konfiguracja wejscia ) ) )
PEDESTRAIN PPED jako czesciowe o o . Funkcja wytacKonfiguracja ®
L3 otwarcie lub jako Konfiguracja NO Wejscie PPED jako DS3| wejscia PPED jako N.O.
BUTTON / DS3 . ) o R s
wejscie dodatkowej Wejscie dla pieszychzona
fotokomorki
Wykonaj test
L4 PHOTOTEST fotokomorki przed Funkcja wiaczona Funkcja wytgczona !
kazdym ruchem =
L5 DS2 STOP IN Konfiguracja wejscia STOP podczas ZAMKANIA po otwarciu Ruch powrotny przy '
CLOSE fotokomorek DS2 styku, a nastepnie ruch powrotny zamykaniu =
L6 DS1 PARTIAL Konfiguracja wejscia Czesciowy ruch powrotny przy Catkowity ruch powrotny '
INVERTION fotokomaorek DS1 zamykaniu przy zamykaniu =
Konfiguracja wejscia i ) o )
N.C. STOP lub Konfiguracja wejscia rezystancyjnego )
L7 BLOCK/8K2 rezystancyjne 8.2 K 82K ohm N.C. Przycisk STOP !
Ohm.
Tabela 3

Trzecie menu jest zdefiniowane jako ROZSZERZONE 2 i aby uzyska¢ dostep do funkcji nalezy postepowac zgodnie z
instrukcjami podanymi w Tab. 4:

MENU 2

e Nacisnij przycisk SELECT i przewijaj menu, az
dojdziesz do diody LED "LEV";

* Nacisnij dwa razy SET, aby wejsc¢ do
ROZSZERZONEGO MENU 2

Dioda LED funkcji "LEV" MIGA z ponizsza
czestotliwoscia

POZIOM 2 - MENU ROZSZERZONE 2

LED | FUNKCJA OPIS LED ON LED OFF Domyslnie
Wiaczanie
L1 BRAKE elemtronicznego Funkcja wiaczona Funkcja wytaczona Q
=
hamulca
Otwieranie-Stop-Zamykanie-Stop (NIE
L2 STEP BY STEP 1 Logika otwierania ZAMYKA SIE po czasie pauzy w fazie Funkcja wytaczona Q
czesciowego otwarcia) =
Umozliwia wystanie
polecenia ZAMKNIJ po : :
L3 ALWAYS CLOSE ponownym whaczeniu Funkcja wiaczona Funkcja wytaczona !
zasilania
Silnik zamyka sie
automatycznie w ciggu . .
L4 FOLLOW ME 5 sekund po przejsciu Funkcja wiaczona Funkcja wytaczona !
przez fotokomodrke DS1
Zapisanie czesciowego
L5 PEDESTRIAN ruchu silnika nr1ze Zapisany czeséciowy ruch silnika nr 1 10 sekund, bez spowolnien Q
TIME spowolnieniami =
2°CH Ustawienie przekaznika
. 2°CH jako bistabilny/ R f
MONOSTABLE / aux.2°CH ja Y/ L . Polecenie monostabilne
tabil
Le BISTABLE/TIMED | monostebiny/ Polecenie bistabilne (impulsowe) !
MONO. monostabilny
Wiacz funkcje pamieci
L7 PROGRAMOWANIE pilota bez Funkcja witaczona Funkcja wytaczona '
ZDALNE oddziatywania na Jawiq ja wyty .
jednostke sterujaca

Tabela 4




Czwarte menu jest zdefiniowane jako ROZSZERZONE 3 i aby uzyskac¢ dostep do funkcji nalezy postepowac zgodnie z
instrukcjami podanymi w Tab. 5:

MENU 3

e Nacisnij przycisk SELECT i przewijaj menu, az
dojdziesz do diody LED "LEV";

e Nacisnij trzy razy SET, aby wejs¢ do
ROZSZERZONEGO MENU 2

Dioda LED funkcji "LEV" MIGA z ponizsza
czestotliwoscig

'A% 42"

POZIOM 3 - MENU ROZSZERZONE 3

LED | FUNKCJA OPIS LED ON LED OFF Domyslinie
Ustawienie
stopniowego N ]
L1 SOFT STOP <powolnienia na koficu Funkcja witaczona Funkcja wytaczona !
ruchu
Ustawienie
stopniowego . .
L2 SOFT START spowolnienia na Funkcja witaczona Funkcja wytaczona !
poczatku ruchu
RELEASE STROKE | Przedotwarciem =~ | Funkcjawiaczona | Wigczona funkeja -
L3 MAX FORCE/ ;ng¥n?gzigy§aﬁk\év celul 2 maksymalna potencjometr Funkcja wytaczona !
RELEASE STROKE | glektrycznego SIEA FORCE
SLAM LOCK MAX Aktywacja funkgji Funkcja witaczona Wiaczona funkcja - ' '
L4 FORCE / SLAM domyku dla z maksymalna potencjometr Funkcja wytgczona w
LOCK elektrozamkow SiLA FORCE =
Aktywacja
L5 ELS/CMD PED elektrozamka jako Funkcja witaczona Funkcja wytaczona '
L Q Q W
wejscia PPED =
6 | Dormcounteer | SmERSENOIae | Biysk 2 swiato | Bysk s Swgme: | g 9
LIGHT/ grzecznosciowe grzecznosciowe Sw. pilo.» Blysk. 99 =
Aktywacja wstepnego
migania na 3 sekund ; f ; ; :
L7 PRELAMP / LAMP przed zamknieciem Mlgar;e porzed Miganie w czasie Funkcja wylaczona !
IN PAUSE Miganie w czasie zamykaniem pauzy s
pauzy
Tabela 5

Uwaga: Centrala umozliwia zaprogramowanie, czy wszystkie urzadzenia zabezpieczajace (wejscia NC na zaciskach) zapewniaja

zamkniec

ie styku.
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7 SZCZEGOLOWY OPIS WSZYTSKICH FUNKCJI

7] POLACZENIE ELEKTRYCZNE

CN1:

L: Wejscie 230 V~ (faza)

N: Wejscie 230 V~ (neutralny)

Lamp 230~: Wyjscie Swiatta ostrzegawczego 1 (230 V~ neutralny)
Lamp 230~: WYyjscie Swiatta ostrzegawczego 1 (230 V~ faza)
MOT1 OTWARCIE: Silnik 1 wyjscie otwarcia

MOT1 WSPOLNY: Silnik 1 wyjécie wspdlny

MOT1 ZAMKNIECIE: Silnik 1 wyjscie zamknigcie

MOT2 OTWARCIEZ2: Silnik 2 wyjscie otwarcia

MOT2 WSPOLNY2: Silnik 2 wyjscie wspdlny

MOT2 ZAMKNIECIE2: Silnik 2 wyjscie zamknigcie

CN2:

2nd CH: Wyjscie knat AUX (wolny kontakt max 30V DC 1A)
2nd CH: Wyjscie knat AUX (wolny kontakt max 30V DC 1A)
FOTO+: Sterowanie i zasilanie fotokomorki

LAMP 24V: Wyjscie lapmy ostrzegawczej 24Vac

GND: Wspdlny

DS2: Wejscie urzadzenie zabezpieczajace 2 (N.C.)

DS1: Wejscie urzadzenie zabezpieczajace 1 (N.C.)

STOP 8K2: \Wejscie STOP / 8K2

GND: Wspdlny

PPED: Funkgcja furtki (N.O.)

PP: Przyciks otworz / zamknij (N.O.)

ELS+: Zamek elektryczny +24Vdc

ELS-: Zamek elektryczny -

24V 5W: Wyjscie serwisowe (+24Vdc)

GND: Wspdlny

+24V LED: Wyjscie wskaznik oswietleniowy

ANT-: Uziemienie antena

ANT+: Antena

CN3:

ENC1+: Wejscie enkoder zasilanie silnik 1

ENCI1 E: Wejscie enkoder sygnat

GND: Wspdlny

MOT1 FCA: Wejscie ogranicz krancowy otwarcia Silnik 1
MOT1 FCC: Wejscie ogranicz kraficowy zamkniecia Silnik 1
ENC2+: Wejscie enkoder zasilanie silnik 2

ENC2 GND: Wejscie enkoder sygnat

MOT2 FCA: Wejscie ogranicz krar\cowy otwarcia Silnik 2
MOT2 FCC: Wejscie ogranicz kraricowy zamkniecia Silnik 2

POLACZENIA TRANSFORMATORA

CNS5 (1st):

1: Wejscie uzwojenia pierwotnego transformatora 230 V~
2: \Wejscie uzwojenia pierwotnego transformatora 230 V~
CN4 (2st):

1: Transformator wyjscie SEC111.8V 3.5A

2: Transformator wyjscie SEC111.8V 3.5A

3: Transformator wyjscie SEC2 25V 0.8A

4: Transformator wyjscie SEC2 25V 0.8A

7.2 CHARAKTERYSTYKA FUNKCIJI
7.2.1 CYKL AUTOMATYCZNY

Gdy do sterowania brama uzywany jest wczytany pilot lub podtaczony jest panel przyciskow niskiego napiecia, dziatanie jest
nastepujace: pierwsze polecenie otwiera brame do czasu uptyniecia czasu silnika lub do momentu, gdy brama osiggnie swoja
graniczna pozycje otwarcia; drugie polecenie zamyka brame; jesli inne polecenie zostanie wystane przed uptywem czasu silnika
lub przed osiggnieciem jednego z dwdch ogranicznikdw, centrala odwraca kierunek ruchu zaréwno podczas otwierania, jak i
zamykania.



7.2.2 CYKL STEP-BY-STEP

Kiedy dioda LED L1 w menu gtéwnym jest zapalona i gdy do sterowania brama uzywamy pilota lub przyciskéw
niskonapieciowych, dziatanie jest nastepujgce: pierwszy sygnat otwiera brame do czasu dziatania silnika lub do momentu, gdy
brama osiagnie pozycje kranicowa; drugi sygnat zamyka brame; jesli inny sygnat zostanie wystane przed uptywem czasu silnika
lub przed osiggnieciem jednego z ogranicznikdw krancowych, jednostka sterujaca zatrzymuje ruch. Kolejny sygnat powoduje, ze
brama rusza w przeciwnym kierunku.

7.2.3 CYKL STEP-BY-STEP 1

Uzywajac pilota (dioda nr 1 zapalona) lub przyciskéw niskiego napiecia do obstugi bramy, zostanie wykonana nastepujaca
operacja: pierwszy sygnat steruje otwieraniem do konca czasu pracy silnika lub gdy brama osiggnie pozycje kraricowa, drugi
impuls steruje zamykaniem bramy. Jesli impuls zostanie wystany przed uptywem czasu silnika lub osiggnieciem jednego z
dwoch wytgcznikéw krancowych, centrala zawsze zatrzymuje ruch. Po otwarciu silnik nie wykonuje automatycznego zamkniecia
(nawet jesli czas przerwy zostat wczesniej zaprogramowany). Kolejne polecenie okresla wznowienie ruchu w przeciwnym
kierunku.

7.2.4 AUTOMATYCZNE ZAMYKANIE
Centrale mozna skonfigurowac tak, aby automatycznie zamykata brame bez wysytania dodatkowych polecen.
Wybor tego typu operacji opisany jest w Trybie programowania czasu przerwy CZAS PAUZY.

7.2.5 FUNKCIJA FURTKI
Jednostka sterujgca umozliwia, zardwno za pomoca pilota, jak i przycisku wejscia PED na ruch silnika nr 1 tylko przez
zaprogramowany okres czasu.

7.2.6 FUNKCIJA POJEDYNCZEGO SKRZYDtA
Pomimo zastosowania dwdch sitownikéw, jednostka sterujgca umozliwia przyciskowi dla pieszych/jednoskrzydtowego (PPED)
uruchomienie wytacznie silnika nr 1 zgodnie z zaprogramowanym skokiem.

7.2.7 ZATRZYMANIE AWARYINE

Jednostka sterujaca umozliwia podtaczenie przycisku zatrzymania awaryjnego (NC). Nacisniecie tego przycisku niezaleznie od
aktualnego trybu pracy centrali spowoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu bramy. Dodatkowy sygnat bedzie wazne pod
warunkiem, ze wejscie zatrzymania awaryjnego zostanie dezaktywowane, w kazdym przypadku centrala odwrdci ruch
automatyki z 5-sekundowym miganiem wstepnym. Wazna uwaga: zewrzyj to wejscie, jesli nie ma by¢ uzywane.

7.2.8 FOTOKOMORKI

Fotokomorki moga by¢ zasilane i podtagczone do centrali zgodnie z dyrektywa EN 12453.

Wejscie DSI (N.C.): Zadziatanie fotokomdrek podczas otwierania nie jest brane pod uwage, natomiast podczas zamykania
powoduje odwrdcenie kierunku ruchu.

Wejscie DS2 (N.C.): Zadziatanie podczas otwierania powoduje chwilowe zatrzymanie bramy; po przywrdceniu bezpieczenstwa
centrala wznawia ruch otwierania. Zadzaitanie podczas zamykania powoduje odwrdcenie kierunku ruchu.

Programowalne wejscie DS3 (NC): Zadziatanie podczas otwierania powoduje odwrdcenie kierunku ruchu. Podczas zamykania
nie jest brane pod uwage.

Aby umozliwi¢ dziatanie zgodnie z norma EN 13849-1 Kategoria 2, przed kazdym ruchem przeprowadzany jest test fotokomorek.
W celu wykonania tego testu niezbedne jest zasilanie nadajnika kazdej pary fotokomaorek na okreslone wyjscie ,Zasilanie i
sterowanie fotokomorek” (wyjscia 3 i 5 listwy zaciskowej CN2), natomiast odbiornik z kazdej pary musi by¢ zasilany poprzez
~Wyjscie uzytkownikow” (wyjscia 14 i 15 listwy zaciskowej CN2). Jednostka sterujgca umozliwia ruch tylko po pozytywnym
przejsciu testu; jesli tak nie jest, centrala blokuje wszystkie ruchy, a stan alarmowy jest sygnalizowany przez miganie wszystkich
diod LED programowania podczas wysyfania kazdego polecenia.

Wazna uwaga: Wejscia DS1i DS2 (NC) sa fabrycznie zmostkowane. Aby podtaczy¢ fotokomaorki, usun potaczenie z odpowiednich
wejsc.

7.2.9 OGRANICZNIKI OTWARCIA | ZAMKNIECIA

Jednostka sterujaca umozliwia podtaczenie (N.C.) wytacznikéw krancowych otwieracia i zamykniecia. Wyzwolenie w
skojarzonych etapach pracy powoduje natychmiastowe zatrzymanie ruchu z zachowaniem zgodnosci pomiedzy wytgcznikami
krancowymi i silnikiem 1 lub 2.

Wazna uwaga: Nie nalezy mostkowac tych wejsé, jesli nie sa uzywane.

7.2.10 ENKODER SILNIKA1i 2

Jednostka sterujgca umozliwia podiaczenie enkodera do kazdego silnika. Zastosowanie enkoderéw usprawnia wykrywanie
przeszkdd i zapewnia wieksza precyzje podczas wykonywania manewrdw.

Wykrywanie przeszkdd nie dziata z automatami bez enkodera przy niezaprogramowanym czasie silnika lub programowaniu
automatycznym.

7.2.11 WSKAZNIK OSWIETLENIOWY

Jednostka sterujgca umozliwia podiaczenie lampki kontrolnej 24 V DC, aby wyswietli¢ stan mechanizmu otwierania bramy.
- Lampa wytaczone: brama zamknieta

- Lampa wiaczone: brama otwarta

- Lampa miga powoli: brama sie otwiera

- Lampa miga szybko: brama sie zamyka

7.2.12 OPERACIJE Z UZYCIEM TIMERA

Jednostka sterujgca umozliwia podtgczenie timera w miejsce przycisku otwoérz — zamknij (PP)

Np.: 0 godzinie 08:00 zegar zamyka styk, a centrala wydaje polecenie otwarcia; o godzinie 18:00 zegar otwiera styk, a centrala
wydaje polecenie zamknigcia.



[{ COMUNELLO

7.2.13 WYIJSCIE ZAMKA ELEKTRYCZNEGO
Centrala posiada wyjscie do sterowania zamkiem elektrycznym 24V DC 15W max. Polecenie jest wysytane przy kazdym
poczatkowym ruchu otwierania na okres 2 sekund.

7.3 PRZELACZNIKI DIP i POTENCIJOMETRY

lnn@@@

D =
wifsw] (& || |3

Wazna uwaga: ustawienia przetacznikow DIP SW1iSW2 zmienic przy wytaczonej centrali, dopiero
pdzniej powtdrzy¢ procedure programowania centrali.

7.31 OPOZNIENIE SILNIKA 1 LUB SILNIKA 2 i WLACZANIE 1 LUB 2 SILNIKOW

Swi1 SWi1 SWi1
ON ON ON
1 2 1 2 1 2
1 NOT 2 MOTOR 2 MOTOR
MOTOR |CONSID.|MOTORS| 2 DELAY [MOTORS| 1 DELAY

Wazna uwaga: w przypadku pracy z 1silnikiem (przetacznik DIP 1 SW1 ustawiony w pozycji OFF),
przetacznik DIP 2 SW1 musi by¢ ustawiony w pozycji OFF, w przeciwnym razie SW2 jest wytaczony.

Jednostka sterujaca jest wyposazona w przetagcznik DIP SW1, ktéry stuzy do wyboru pracy z11lub 2
silnikami oraz do okreslenia, ktéry z nich uruchamia sie jako pierwszy, a ktéry jako drugi.

7.3.2 KIERUNEK RUCHU SILNIKA 1i SILNIKA 2

Sw2 Sw2 Sw2 SwW2
ON ON ON ON
1 2 i 2 1 2 1 2
INV INV INV INV INV INV INV INV
OFF OFF MOT 1 OFF OFF MOT2 | MOT 1 MOT 2

Jednostka sterujaca jest wyposazona w mikroprzetgczniki, ktdérych mozna uzy¢ do zmiany kierunku ruchu kazdego
podiaczonego silnika bez ponownego okablowania potaczen elektrycznych: mikroprzetacznik 1 steruje silnikiem 1, podczas gdy
mikroprzetacznik 2 steruje silnikiem 2.

7.3.3 SPOWOLNIENIE

Funkcja zwalniania silnikéw jest stosowana w bramach, aby zapobiec uderzaniu poruszajacych sie skrzydet z petng predkoscia w
ograniczniki na koncu otwierania i zamykania. Podczas programowania czasu silnika, centrala umozliwia zaprogramowanie
spowolnienia w wymaganych punktach (bezposrednio przed petnym otwarciem i petnym zamknieciem); dodatkowo za pomoca
potencjometra ,SLOWING” mozna regulowac intensywnosc¢ sity podczas fazy zwalniania w trzech precyzyjnych ustawieniach
poziomu regulacji.



7.3.4 REGULACJA PREDKOSCI SILNIKA (PREDKOSC)

Jednostka sterujaca wyposazona jest w potencjometr ,SPEED" do regulacji predkosci silnika, ktéry jest catkowicie regulowany
przez mikroprocesor. Regulacje mozna przeprowadzi¢ w zakresie od 50% do 100% maksymalnej predkosci.

Dla kazdego manewru przewidziany jest rozruch, w ktérym silnik jest zasilany z maksymalng moca przez 2 sekundy, nawet jesli
regulacja predkosci silnika jest wigczona.

Wazne notatki:

- Poczatkowy moment rozruchowy jest automatycznie wytaczany, jesli wiaczona jest funkcja miekkiego startu;

- Jedli potencjometr ,FORCE" zostat przestawiony nalezy przeprowadzi¢ ponownie procedure samouczenia, poniewaz czasy
ruchu i zwalniania moga ulec zmianie.

7.3.5 WYKRYWANIE PRZESZKOD (TYLKO W WERSJI Z ENKODEREM)

Jednostka sterujaca jest wyposazona w potencjometr "SENS", ktory jest catkowicie regulowany przez mikroprocesor. Stuzy do
regulacji sity wymaganej do wykrycia obecnosci przeszkody. Regulacja moze by¢ wykonana z czasem wyzwalania od minimum
0,1 sekundy do maksimum 10 sekund.

UWAGA: przy czutosci ustawionej na poziomie minimalnym zaleca sie zamontowanie listwy zabezpieczajacej.

Wazne notatki:

- Potencjometr SENS jest domyslinie nieaktywny; zostanie aktywowany TYLKO i WYLACZNIE z enkoderem i z zaprogramowanym
PROGRAMOWANIEM AUTOMATYCZNYM lub CZASEM SILNIKA.

- W przypadku obecnosci wytacznikéw krancowych podtgczonych do centrali, wykrycie przeszkody zawsze powoduje
odwrécenie ruchu zamykania i odwrdcenie ruchu na 2 sekundy podczas otwierania.

- Wykrycie przeszkody powoduje krétkie odwrécenie ruchu przy zamykaniu i otwieraniu.

- W przypadku braku wytgcznikéw krancowych podtaczonych do centrali, wykrycie przeszkody zawsze spowoduje krotkg zmiane
kierunku, z wyjatkiem ostatnich 5 sekund manewru, w ktérym to przypadku nastapi zatrzymanie.

7.3.6 ZANIK ZASILANIA

W przypadku przerwy w dostawie pradu, a nastepnie przywrdcenia zasilania, pierwszym manewrem bedzie otwieranie ze stata
predkoscia ustawiong przez potencjometr ,SLOWING"; w przypadku napotkania blokady mechanicznej, w przypadku braku
elektrycznego wytacznika krancowego, skrzydta nie zostang zablokowane, ale wykonajg STOP (wersja z enkoderem). Po kolejnym
poleceniu skrzydfa rozpoczna zamykanie ze zmniejszong predkoscia, az do catkowitego zamkniecia. Nastepny manewr bedzie
wykonywany przy predkosciach ustawionych przez potencjometr.

8 SZCZEGOLOWY OPIS PROGRAMOWANIA

Programowanie
Klawisz SELECT: okresla typ funkcji do zapamietania, co sygnalizuje miganie diody LED.

Kilkukrotne nacisniecie klawisza umozliwia przewijanie menu i przejscie do zadanej funkcji. Wybor pozostaje aktywny przez 10
sekund, co sygnalizuje migajaca dioda LED; po uptywie tego czasu centrala wychodzi z trybu programowania.

Klawisz SET: potwierdza i zmienia programowanie zgodnie z typem funkcji okreslonym przez klawisz SELECT.

Po potwierdzeniu, odpowiednia dioda LED pozostaje wtgczona/wytgczona przez okoto 2 sekundy. a potem znowu zacznie migac.

Wazne uwagi:

- funkcje klawisza SET mozna rowniez zastapic pilotem, jesli zostat wczesniej zaprogramowany (Swieci dioda L2 CODE TX).
- Programowanie wiaczone tylko przy wtaczonym zamknieciu stykéw NC.

8.1 MENU GLOWNE

N2
ID LED ON")” OFF !

L1 STEP BY STEP Krok po kroku AUTOMATYCZNIE
L2 CODE TX Kod wpsany Brak kodu

L3 CONDO ON OFF

L4 MOTOR TIME Zaprogramowany 30 sekund

L5 PAUSE TIME Automatyczne zamykanie Brak aut. zamykania
L6 DELAY ON OFF

L7 AUTO PROGRAM ON OFF

LEV MENU DIODA ZASWIECONA
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8.1.1 LED L1 - KROK PO KROKU lub AUTOMATYCZNIE

Programowanie

Domyslnie programowanie jest ustawiona z wigczona logika dziatania ,Krok po Kroku” (LED nr 1 $wieci);

jesli wymagana jest logika dziatania ,Automatyczne otwieranie-zamykanie” (dioda LED nr1zgaszona), nalezy postepowac w
nastepujacy sposob:

- Klawiszem SELECT ustawic¢ sie na migajacej diodzie nr 1,

- Nacisnij klawisz SET;

- Dioda LED L1zgasnie i programowanie zostanie zakorczone.

Powtorz procedure, jesli chcesz przywrdci¢ poprzednig konfiguracje.

81.2LED L2 - CODE TX
CODE TX: Funkcja wczytywania pilotéow
W centrali mozna zapisa¢ do 120 pilotéw z réznymi kodami statymi lub zmiennymi.

Programowanie nadajnika do catkowitego otwarcia (Silnik nr 1+ Silnik nr 2):

- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie LED 2 ,CODE TX";

- Nacisnij raz klawisz SET, rozpocza¢ wczytywanie kanat PP;

- Wyslij wybrany sygnat za pomoca pilota;

- Dioda LED L2 bedzie sSwieci¢ swiattem ciggtym przez sekunde, wskazujac, ze programowanie zostato zakonczone;
- Dioda L2 zacznie ponownie migac, wskazujac, ze masz dodatkowe 10 sekund na wpisanie kolejnego nadajnika;

- Po uptywie tych 10 sekund dioda LED L2 bedzie Swieci¢ swiattem ciggtym.

Programowanie nadajnika do czesciowego otwarcia / funkgcja furtki (Silnik nr 1):

- Klawiszem SELECT ustawic¢ sie na migajacej diodzie LED 2 ,CODE TX";

- Nacisnij dwa razy klawisz SET aby rozpocza¢ wczytywanie kanatu PPED (dioda miga w tempie 110110110);

- Wyslij wybrany sygnat za pomoca pilota;

- Dioda LED L2 bedzie swieci¢ swiattem ciagtym przez sekunde, wskazujac, ze programowanie zostato zakonczone; Dioda L2
zacznie ponownie migac, wskazujac, ze masz dodatkowe 10 sekund na wpisanie kolejnego nadajnika;

Programowanie nadajnika drugiego kanatu AUX:

- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie L2 ,CODE TX";

- Nacisnij przycisk SET 3 razy, aby rozpoczac wczytywanie drugiego kanatu pomocniczego( dioda miga w tempie 111011101110);
- Wyslij wybrany sygnat za pomoca pilota;

- Dioda L2 zacznie ponownie migac, wskazujac, ze masz dodatkowe 10 sekund na wpisanie kolejnego nadajnika;

- Dodatkowy czas 10 sek. aby zapisa¢ nowy kanat AUX jest wtedy podglad jak dla kanatu PP.

Wazna uwaga: Jezeli kod zostat juz wprowadzony lub wszystkie 120 koddw zostato zapamietanych, powtarzajac operacje
programowania, wszystkie diody programowania zaczna migaé, co oznacza, ze dalsze zapisywanie nie jest mozliwe.

Usuwanie pilotéw:

- Klawiszem SELECT ustawi¢ sie na migajacej diodzie L2 ,CODE TX";

- Aktywuj miganie kodu do usuniecia (PP, PPE. lub AUX, wskazane przez odpowiednie miganie);
- Wcisnij i przytrzymaj klawisz SET przez ponad 5 sek;

- Dioda LED gasnie na 2 sek. a procedura zostata zakonczona;

- Jesli kody CODE TX, FURTKI lub AUX zostana usuniete, dioda LED pozostanie wytgczona.

Wazna uwaga: Jezeli oba kody kanatdéw zostana skasowane, dioda pozostanie zgaszona, natomiast jesli zachowane zostana tylko
kody FURTKI, zmieni sie tryb migania diody (111101111 0).

Reguta pierwszego zapisanego pilota:

Podczas programowania pilotdw obowigzuje nastepujaca zasada:

Jesli pierwszy do zapisania pilot jest o zmiennym kodzie, odbiornik bedzie akceptowat tylko piloty o kodzie zmiennym
(zapewniajac tym samym zwiekszone bezpieczenstwo antywlamaniowe); jesli pierwszy wczytany pilot jest ze statym kodem,
odbiornik bedzie akceptowat zaréwno piloty ze statym kodem, jak i ze zmiennym kodem, chociaz sterowana bedzie tylko stata
czesé tego ostatniego (efektywnie rezygnujac z bezpieczenstwa systemu ze zmiennym kodem).

8.1.3 LED L3 - CONDO: Funkcja osiedla

Wiaczenie funkcji osiedla oznacza, ze podczas otwierania lub w czasie pauzy centrala nie bedzie reagowac na polecenia
wysytane przez przyciski lub piloty. Natomiast podczas zamykania polecenie wystane przez przyciski lub piloty odwréci kierunek
ruchu. Ten tryb pracy jest nieoceniony, gdy automatyka zawiera detektor petli indukcyjnej.

W konfiguracji domysinej jednostka sterujaca jest ustawiona z wytaczona funkcja osiedla; jedli wymagane jest wiaczenie funkcja
osiedla, wykonaj nastepujace czynnosci:

- Klawiszem SELECT ustawi¢ sie na migajacej diodzie LED L3;

- Nacisnij klawisz SET;

- Dioda L3 swieci swiattem ciggtym i programowanie zostanie zakonczone.
Powtdrz procedure, jesli chcesz przywrdéci¢ poprzednia konfiguracje.



8.1.4 LED L4 - PUNKTY ZWALNIANIA: programowanie punktéw zwalniania / Czasu pracy

Konieczne jest zaprogramowanie punktéw zwalniania. Aby ustawi¢ nowe punkty, programowanie nalezy przeprowadzi¢ przy
skrzydtach w pozycji zamknietej w nastepujacy sposob:

- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie nr 4,

- Nacisnij klawisz SET; - Silnik nr 1 rozpoczyna faze otwierania;

- W zgdanym poczatkowym punkcie zwalniania, nacisnij ponownie klawisz SET, dioda LED L4 zacznie migac¢ wolniej, a silnik 1
zwolni;

- Po osiagnieciu zadanej pozycji catkowitego otwarcia, nacisnij przycisk SET, aby zakorczy¢ cykl otwierania;

- Dioda L4 zacznie teraz normalnie migag, a silnik 2 zacznie sie otwierag;

- Powtérz procedure programowania czasu pracy dla Silnika 2;

- Po zakonczeniu programowania czasdw otwierania, silnik 2 uruchamia sie ponownie. Natychmiastowe zamykanie: powtorz
powyzsze procedury dla fazy zamykania silnika 2, a nastepnie silnika 1.

Jesli spowalnianie ma by¢ wytaczone (procedura nie jest zalecana), poczekaj az do osiggnigcia pozycji pethego otwarcia i
postepuja jak ponizej:

- W przypadku silnikéw z enkoderami i/lub elektrycznymi wytacznikami kranncowymi, nacisnij raz przycisk SET, po czym
rozpocznie sie faza ponownego zamykania;

- W przypadku silnikéw bez enkodera i/lub elektrycznych wytgcznikéw krancowych nalezy dwukrotnie nacisnac przycisk SET, po
czym rozpocznie sie faza zamykania.

Wazne:

- Jesdli czas pracy silnika lub programowanie automatyczne nie sg zaprogramowane, przeszkoda nie zostanie wykryta, niezaleznie
od pozycji potencjometra SENS.

- Jesli nie chcesz, aby jednostka sterujgca wykonywata zwalnianie, podczas programowania, po zakonczeniu cyklu otworz-
zamknij, nacisnij klawisz SET dwa razy z rzedu, a nie tylko raz.

- Jezeli centrala jest uzywana w konfiguracji 1silnika (dip 1 SW1 OFF), programowanie zwalniania silnika 2 nie jest wykonywane
- Podczas programowania zamiast przycisku SET na centrali mozna uzy¢ przycisku na pilocie juz zapisanego.

8.1.5 LED L5 - PAUSE TIME - programowanie czasu zamykania

Centrala jest fabrycznie ustawiona z wytaczonym automatycznym zamykaniem.

Jesli chcesz wiaczy¢ automatyczne zamykanie, wykonaj nastepujgce czynnosci:

- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie nr 5;

- Nacisnij klawisz SET;

- Odczekaj czas odpowiadajacy zgdanemu interwatowi czasowemu (od 1 sek. do 4 min.);

- Wcisnij ponownie na chwile klawisz SET, w tym samym czasie czas automatycznego zamykania zostanie zapisany, a dioda LED
L5 bedzie swieci¢ swiattem ciggtym;

Jesli chcesz przywrdcic stan poczatkowy (bez automatycznego zamykania)

- Klawiszem SELECT ustawic¢ sie na migajacej diodzie nr 5;

- Nacisnij klawisz SET dwa razy z rzedu w ciggu 2 sekund;

- Dioda zgasnie i operacja zostanie zakonczona;

Podczas programowania zamiast przycisku SET na centrali mozna uzy¢ przycisku na pilocie, pod warunkiem, ze pilot zostat
wczesniej zapisany.

8.1.6 LED L6 - OPOZNIENIE SKRZYDEL

Jednostka sterujaca jest fabrycznie ustawiona na 4 sekunkd opdéznienia otwierania i zamykania skrzydet. Postepuj w nastepujacy
sposob, jesli chcesz zmienic ten czas:

- Klawiszem SELECT ustawic¢ sie na migajacej diodzie L6; - Nacisnij klawisz SET;

- Odczekaj czas odpowiadajacy zadanemu odstepowi czasu nha opdznienie skrzydet w fazie zamykania (od 4 sek. do 15 sek.);

- Wcisnij ponownie na chwile przycisk SET, okreslajac w ten sposdb czas opdznienia skrzydet do zapamigtania (podczas
otwierania jest on staty ustalony na 4 sekundy, ustawiona wartos¢ to czas opdznienia zamkniecia bramy);

- Dioda L6 zacznie Swieci¢ swiattem ciggtym i programowanie zostanie zakonczone: czas opéznienia dla otwarcia skrzydet wynosi
4 s, a dla zamkniecia skrzydetdo 15 s

Jesli chcesz dezaktywowac te funkcje (bez opdznienia wyjsd),
- Wybierz migajaca diode L6
- Nacisnij klawisz SET dwa razy z rzedu w odstepie 2 sekund, jednoczesnie dioda LED zgasnie i operacja zostanie zakorczona.
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8.1.7 LED L7 - AUTOMATYCZNE PROGRAMOWANIE

Jednostka sterujaca umozliwia przeprowadzenie automatycznego programowania (UPROSZCZONE) w celu automatycznej
regulacji skoku i spowolnien bramy. Aby ustawi¢ nowy skok, programowanie nalezy przeprowadzi¢ ze skrzydtami w pozycji
posredniej (czesciowo otwarte) w nastepujacy sposob:

- Ustaw skrzydto w pozycji pototwartej

- Upewnij sig, ze ustawienie potencjometra ,SPEED” pozwala silnikom na osiggniecie wytacznika krancowego (jesli nie ma
enkodera i/lub wytacznikéw krancowych);

- Klawiszem SELECT ustawic¢ sie na migajacej diodzie nr 7,

- Nacisnij klawisz SET;

- Aby okresli¢ swoje potozenie zerowe, Silnik nr 2 zamyka sie az do osiggniecia wytacznika krancowego lub ogranicznika
mechanicznego;

- Nastepnie ta sama operacja zostanie powtodrzona przez Silnik nr1;

- Jednostka sterujaca wykonuje procedure automatycznego programowania, wykonujac petny cykl otwierania i zamykania, a cykl
zwalniania jest ustawiany automatycznie na okoto 15% petnego cyklu;

- Nacisnij przycisk SET, aby zapamietac skok silnika.

Podczas automatycznego programowania, zamiast przycisku SET na jednostce sterujacej mozna uzy¢ przycisku na pilocie, pod
warunkiem, ze pilot zostat wczesniej zapisany.

Wazne:

- Jesli autoprogramowanie lub czas pracy silnika nie zostang zaprogramowane, funkcja wykrywania przeszkdd nie zostanie
uruchomiona niezaleznie od pozycji potencjometra SENS.

- W przypadku, gdy silniki poruszaja sie w sposéb inny niz opisany:

- Odtaczy¢ zasilanie centrali (sie¢ i ewentualny akumulator);

- Zmien potozenie przetacznika DIP SW2, aby zmienic kierunek napedu na zadany silnik bez fizycznego korzystania z potaczen
elektrycznych.

- Podczas automatycznego programowania, przycisk na pilocie(jesli zostat wczesniej wczytany) moze by¢ uzyty zamiast
przycisku SET na centrali.

- Nie jest mozliwe przeprowadzenie programowania automatycznego w przypadku braku wytacznikow krarncowych i/lub
enkoderdéw podtgczonych do jednostki sterujace;.

8.2 MENU ROZSZERZONE 1

Jednostka sterujaca jest fabrycznie ustawiona tak, aby umozliwia¢ bezposredni wybdr wytacznie funkcji menu gtéwnego. Jesli
chcesz wiaczyc¢ funkcje opisane w Menu rozszerzonym 1, wykonaj nastepujace czynnosci:

- Wybierz migajaca diode LEV i naciénij raz SET;

- Dioda LED zacznie migac¢ (naprzemienne miganie diody LEV); W ten sposdb masz dostep do ustawien nastepujacych funkcji:

POZIOM 1 o

ID LED ON "~ oFF @
L HOLD-TO-RUN ON OFF
L2 EESESBUEIE'?C,)\JIQSINGLE LEAF Pojedyncze skrzydto Pieszy
N e
L4 FOTOTEST ON OFF

L5 DS2 STP IN CLOSING ON OFF

L6 DS1 PART. REVERSAL ON OFF

L7 NC AS 8K2 ON OFF

LEV POZIOM MENU 1MIGNIECIE

Bedzie 30 sekund na wybranie funkcji Menu Rozszerzonego 1za pomoca przyciskdw SELECT i SET; po uptywie dodatkowych 30
sekund centrala powraca do menu gtdwnego.

8.21 LED L1 - HOLD-TO-RUN

Centrala daje mozliwos¢ ustawienia funkcji ,Podtrzymanie”. Po wiaczeniu tej funkcji za pomoca pilotéw lub przyciskdw do
obstugi bramy, uzyskana zostanie nastepujaca operacja: sygnat musi by¢ stale utrzymywany, aby poruszac brama. Po zwolnieniu
polecenia ruch zostanie natychmiast zatrzymany. Postepuj w nastepujacy sposob, jesli chcesz wigczyc¢ te funkcje:

- Upewnij sie, ze wiaczytes rozszerzone Menu 1 (jak pokazano przez naprzemienne miganie 101010 diody LEV);

- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie LED LI;

- Nacisnij klawisz SET;

- Dioda L1 swieci swiattem ciggtym i programowanie zostanie zakonczone.

Powtérz procedure, jesli chcesz przywroci¢ poprzednig konfiguracje.



8.2.2 LED L2 - FUNKCIJA FURTKI, PRZYCISK PP = OTWORZ, PRZYCISK PED = ZAMKNIJ

Sterownik umozliwia podfaczenie przycisku normalnie otwartego (wejscie nr 10 CN2) do pracy w trybie pieszym. Wejscie to
mozna jednak wykorzystac réwniez do podigczenia przycisku NO, ktory dziata w inny sposéb. Aby wiaczy¢ funkcje
Jednoskrzydtowe"” nalezy postepowac w nastepujacy sposob:

- Upewnij sie, ze wiaczytes rozszerzone Menu 1 (jak pokazano przez naprzemienne miganie 101010 diody LEV);

- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie LED L2;

Gdy ta funkcja jest wtaczona, Przycisk moze by¢ uzywany wytacznie do aktywacji Silnika nr 1.

W przeciwienstwie do tego, jeéli chcesz wigczy¢ tryb ,OTWORZ-ZAMKNIJ", aby uzy¢ Przycisku Pieszego do aktywacji wytacznego
zamykania bramy, a Przycisku P/P do (wejscie CN2 nr 11) do aktywacji wytacznego otwierania bramy, Powtdrz operacje opisang
powyzej, naciskajac dwukrotnie klawisz SELECT (dioda LED L2 zacznie szybko migac) zamiast tylko raz. Powtdérz procedure, jesli
chcesz przywrdci¢ poczatkowa konfiguracje.

8.2.3 LED L3 - PRZYCISK DLA PIESZYCH / DS3

Centrala umozliwia podtaczenie przycisku normalnie otwartego (wejscie nr 10 CN2) do pracy w trybie pieszym. Mozliwe jest
réwniez podtaczenie tego wejscia do podtaczenia fotokomaorki DS3

- Wybierz migajaca diode LEV i nacisnij raz SET; Dioda LED zacznie migac¢ (naprzemienne miganie 101010 diody LEV);

- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie LED L3;

- Nacisnij klawisz SET;

- Dioda L3 zaswieci sie swiattem ciggtym i programowanie zostanie zakoriczone.

Powtorz procedure, jesli chcesz przywrdcic¢ poczatkowa konfiguracje.:

8.2.4 LED L4 - TEST FOTOKOMOREK

Centrala jest fabrycznie ustawiona z wytaczonym testem fotokomaorek. Postepuj w nastepujacy sposob, jesli chcesz wigczyc te
funkcje:

- Upewnij sie, ze wiaczytes rozszerzone Menu 1 (jak pokazano przez naprzemienne miganie 101010 diody LEV);

- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie L4,

- Nacisnij klawisz SET;

- Dioda L4 swieci Swiattem ciggtym i programowanie zostanie zakonczone.

Powtorz procedure, jesli chcesz przywrdci¢ poprzednig konfiguracje.

8.25 LED L5 - DS2 ZATRZYMANIE PRZY ZAMKNIECIU

Centrala umozliwia zmiane dziatania wejscia DS2. Jesli chcesz, aby DS2 aktywowat sie rowniez podczas zamykania (zatrzymanie
bramy w trybie automatycznym i wznowienie ruchu zamykania bramy po jej zwolnieniu), wykonaj nastgepujace czynnosci:

- Upewnij sie, ze wiaczytes rozszerzone Menu 1 (jak pokazano przez naprzemienne miganie 101010 diody LEV);

- Za pomoca przycisku SELECT ustawi¢ na migajacym swietle diody LED L5;

- Nacisnac przycisk SET;

- Dioda L5 swieci $wiatlem ciggtym i programowanie zostanie zakonczone

Proces ten nalezy powtdrzy¢, jesli ustawienie poczatkowe ma by¢ ponownie aktywowane.

8.2.6 LED L6 - ODWROCENIE CZESCIOWE DSI1
Centrala pozwala na modyfikacje dziatania wejscia DSI. Jesli podczas manewru zamykania chcesz, aby DS1 wykonat czesciowe
(krotkie) odwrocenie skrzydta bramy zamiast catkowitego odwrdcenia, postepuj w nastepujacy sposob:
- Upewnij sie, ze wiaczytes rozszerzone Menu 1 (jak pokazano przez naprzemienne miganie 101010 diody LEV);
- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie L6; -
Nacisnij klawisz SET;
- Dioda L6 $wieci swiattem ciggtym i programowanie zostanie zakohczone
Powtorz procedure, jesli chcesz przywrdci¢ poprzednig konfiguracje.

8.2.7 LED L7 - BLOKADA = 8K2

Jednostka sterujgca umozliwia podfaczenie normalnie zamknietego przycisku blokady (wejscie nr 8 z CN2). Mozliwe jest rowniez
przetaczenie tego wejscia na wejscie rezystora 8,2k Ohm. Aby to zrobic, wykonaj nastepujace czynnosci:

- Upewnij sig, ze jestes w Menu zaawansowanym 1 (LED LEV miga naprzemiennie 10101 0);

- Za pomoca przycisku SELECT ustawi¢ na migajacej lampce LED L7;

- nacisnac¢ przycisk SET;

- Dioda L7 gasnie i programowanie jest zakonczone.

Od tego momentu podtaczenie listwy rezystancyjnej do centrali na odpowiednim wejsciu prowadzi do zmiany koloru (z
czerwonego na zielony) diody STOP/8K2. Zmiana wykrytej wartosci wejsciowej powoduje czesciowe odwrocenie w kazdej fazie
ruchu, a nastepnie zablokowanie sterowania. Zamykanie lub otwieranie moze by¢ reaktywowane pod warunkiem przywrocenia
prawidtowej wartosci wejsciowej. Proces ten nalezy powtorzyc, jesli ustawienie poczatkowe ma by¢ ponownie aktywowane.
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8.3 MENU ROZSZERZONE 2

Jednostka sterujaca jest fabrycznie ustawiona tak, aby umozliwia¢ bezposredni wybdr wytacznie funkcji menu gtéwnego. Jesli
chcesz wiaczy¢ funkcje opisane w Menu rozszerzonym 2, wykonaj nastepujace czynnosci:

- Wybierz migajaca diode LEV i nacisnij dwa razy przycisk SET;

- Dioda LED zacznie miga¢ w tempie 110110110); W ten sposdb masz dostep do ustawien nastepujacych funkcji:

'A% %A% A2

POZIOM 2
\Y 7/

ID LED ON "~ ‘ OFF @
L1 BRAKE NIE MOZNA WYLACZYC NIE MOZNA WYLACZYC
L2 DECELERATION ON OFF
L3 ALWAYS CLOSE ON OFF
L4 FOLLOW ME ON OFF
L5 PEDESTRIAN TIME ON OFF
L6 2CH MONOSTABLE ON OFF
L7 REMOTE PROG ON OFF
LEV MENU 2 MIGNIECIA

Bedzie 30 sekund na wybranie funkcji Menu Rozszerzonego 2 za pomoca przyciskow SELECT i SET; po uptywie dodatkowych 30
sekund centrala powraca do menu gtdwnego.

8.3.1LED L1- HAMULEC
Jednostka sterujaca zmniejsza posuw bramy spowodowany bezwtadnoscia, po otrzmymaniu polecenia zatrzymania lub
odwrécenia.

8.3.2 LED L2 - KROK PO KROKU 1

Postepuj w nastepujacy sposob, jesli chcesz wiaczy¢ funkcje ,Krok po kroku 1"

- Upewnij sig, ze wigczytes rozszerzone Menu 2 (jak pokazuje naprzemienne miganie11011011diody LEV);

- Klawiszem SELECT ustawic¢ sie na migajacej diodzie LED L2;

- Nacisnij klawisz SET;

- Dioda L2 swieci swiattem ciggtym i programowanie zostanie zakonczone.

Powtorz procedure, jesli chcesz przywrdci¢ poprzednig konfiguracje.

Wazna uwaga: funkcja Krok po Kroku 1 zastepuje standardowa logike Krok po Kroku i moze by¢ wiaczona tylko wtedy, gdy
funkcja ,Krok po kroku” jest aktywna i zapisany jest ,Czas przerwy".

8.3.3 LED L3 - ZAWSZE ZAMYKAJ

Centrala umozliwia ustawienie funkcji ,Zawsze zamykaj", tzn. ta funkcja interweniuje po przerwie w dostawie pradu; w
przypadku wykrycia otwartej bramy ruch zamykajacy rozpoczyna sie automatycznie po 5-sekundowym btysku wstepnym.
Wazna uwaga: te funkcje mozna zaprogramowac tylko wtedy, gdy zostat juz ustawiony czas przerwy. Jesli chcesz wigczyc te
funkcje, wykonaj nastepujace czynnosci:

- Upewnij sie, ze wiaczytes rozszerzone Menu 2 (jak pokazuje naprzemienne miganie 110110 diody LEV);

- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie LED L3;

- Nacisnij klawisz SET;

- Dioda LED L3 zaswieci sie Swiattem ciggtym i programowanie zostanie zakonczone.

Powtorz procedure, jesli chcesz przywrdci¢ poprzednig konfiguracje.

8.3.4 LED L4 - PODAZAJ ZA MNA

Centrala umozliwia skonfigurowanie funkcji ,Follow me”; programowalna tylko, jesli zostat juz ustawiony Czas Pauzy. Funkcja ta
redukuje Czas Pauzy do 5 sekund po uruchomieniu fotokomérki DS1, co oznacza, ze brama zamyka sie po 5-ciu sekundach po
przecieciu fotokomorki podczas fazy otwierania lub przy otwarciu.

Uwaga: ta funkcja jest programowalna tylko wtedy, gdy zostat juz zaprogramowany czas pauzy.

Postepuj w nastepujacy sposob, jesli chcesz wigczy¢ te funkcje:

- Upewnij sie, ze wiaczytes rozszerzone Menu 2 (jak pokazuje naprzemienne miganie 110110 diody LEV);

- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie L4,

- Nacisnij klawisz SET;

- Dioda L4 swieci swiattem ciggtym i programowanie zostanie zakonczone.

Powtorz procedure, jesli chcesz przywrdci¢ poprzednig konfiguracje.



8.3.5 LED L5 - CZAS PRACY W FUNKJICI FURTKA

Programowanie skoku silnika nr 1: Centrala sterujaca jest fabrycznie ustawiona na czas otwarcia dla pieszych (zwiazany z
silnikiem nr 1) wynoszacy 10 sekund bez zadnego opdznienia. Czas ten mozna modyfikowac i zmniejszac lub zwigkszac do 4 min.
Aby ustawi¢ nowy czas przejscia dla pieszych nalezy przeprowadzi¢ programowanie przy skrzydle powigzanym z Silnikiem nr 1w
pozycji zamknietej w nastepujacy sposob:

- Upewnij sig, ze wiaczytes rozszerzone Menu 2 (jak pokazuje naprzemienne miganie 110110 diody LEV);

- Klawiszem SELECT ustawi¢ sie na migajacej diodzie L5;

- Nacisnij klawisz SET;

- Silnik nr 1 rozpoczyna faze otwierania;

- Po osiagnieciu zadanego punktu poczatkowego hamowania nacisnij klawisz SET (skrzydto kontynuuje ruch z predkoscia
hamowania);

- Dioda L5 zacznie migac wolniej, a silnik zwolni;- Po osiggnigciu zadanej pozycji nacisnij przycisk SET, aby zakonczyc¢ cykl
otwierania;

- Dioda L5 zacznie ponownie normalnie miga¢, a silnik ponownie zacznie sie zamykag;

Powtérz opisane powyzej procedury dla fazy zamykania.

Jesli nie chcesz, aby jednostka sterujgca wykonywata zwalnianie, podczas programowania, po zakoriczeniu cyklu otwierania i
zamykania, nacisnij klawisz SET dwa razy z rzedu, a nie tylko raz.

Podczas programowania zamiast przycisku SET na centrali mozna uzy¢ przycisku na pilocie juz zapisanego.

8.3.6 LED L6 - LOGIKA DZIALANIA POMOCNICZEGO KANAtLU RADIOWEGO

Jednostka sterujgca umozliwia wybdr logiki dziatania pomocniczego kanatu radiowego. Centrala jest fabrycznie ustawiona na
dziatanie ,monostabilnego” pomocniczego kanatu radiowego. Jesli chcesz wigczy¢ dziatanie ,Bistabilne”, wykonaj nastepujace
czynnosci:

- Upewnij sie, ze wiaczytes rozszerzone Menu 2 (jak pokazuje naprzemienne miganie 110110 diody LEV);

- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie L6;

- Nacisnij klawisz SET;

- Dioda L6 zacznie sSwieci¢ swiattem ciggtym i programowanie zostanie zakonczone.

8.3.7 LED L7 - ZDALNEGO PROGRAMOWANIE NADAINIKOW

Jednostka sterujgca umozliwia zdalne programowanie kodu transmisji bez bezposredniego dziatania na klawisz SELECT
jednostki sterujacej. Zdalne programowanie pilota radiowego odbywa sie w nastepujacy sposob:

- Wysytaj w sposéb ciggty przez ponad 10 sekund sygnat wczesdniej zapisanego pilota;

- W ten sposdéb centrala wchodzi w tryb programowania, jak opisano w menu gtéwnym (patrz roz. 8.1.2).

- Jezeli poprzednio zapisany kod pieszego jest transmitowany w sposéb ciagty, centrala wejdzie w tryb programowania nowego
kodu pieszego, a dioda LED L2 bedzie migac tak, jakby pozyskiwanie kodu pieszego byto aktywne (11011011 0);

- Jesdli kod jest powigzany z wejsciem 2 kanatu CH/AUX, dioda LED bedzie migac tak, jakby akwizycja kodu 2 kanatu byta aktywna
(171701110111 0).

Aby wiaczy¢ funkcje zdalnego programowania nalezy postepowacé w nastepujacy sposob:

- Upewnij sie, ze wiaczytes rozszerzone Menu 2 (jak pokazuje naprzemienne miganie 110110 diody LEV);

- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie LED L7;

- Nacisnij klawisz SET;

- Dioda L7 swieci swiattem ciggtym i programowanie zostanie zakonczone.

Powtérz procedure, jesli chcesz przywroci¢ poczatkowa konfiguracje.

8.4 MENU ROZSZERZONE 3

Jednostka sterujaca jest fabrycznie ustawiona tak, aby umozliwia¢ bezposredni wybor wytacznie funkcji menu gtéwnego. Jesli
chcesz wigczy¢ funkcje opisane w Menu rozszerzonym 2, wykonaj nastepujace czynnosci:

- Wybierz migajaca diode LEV i naci$nij dwa razy przycisk SET;

- Dioda LED zacznie miga¢ w tempie 111011101110); W ten sposdb masz dostep do ustawien nastepujacych funkgji:

'A'S% 4'AA% |

POZIOM 3
N

ID LED ON )" | oFF @
L SOFT STOP ON OFF
L2 SOFT START ON OFF
L3 RELEASE STROKE ON OFF
L4 SLAM LOCK ON OFF
LS ELS/PED CMD ON OFF
L6 LAMP/L.CORT/INDICATOR L ON OFF
L7 PRELAMP / LAMP IN PAUSE ON OFF
LEV MENU 3 MIGNIECIA

Bedzie 30 sekund na wybranie funkcji Menu Rozszerzonego 3 za pomoca przyciskow SELECT i SET; po uptywie dodatkowych 30
sekund centrala powraca do menu gtownego.
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8.4.1 LED L1 - MIEKKI STOP

Jednostka sterujaca jest dostarczana przez producenta z wytaczona funkcja Soft Stop. Aby wiaczy¢ te funkcje, wykonaj
nastepujace czynnosci:

- Upewnij sie, ze wiaczytes rozszerzone Menu 3 (co pokazuje naprzemienne miganie 11101110 diody LEV);

- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie LED LI;

- Nacisnij klawisz SET;

- Dioda L1 $wieci swiattem ciggtym i programowanie zostanie zakonczone.

W ten sposdéb jednostka sterujaca bedzie stopniowo zmniejsza¢ predkos¢ do zera (w ciggu 2 sekund) po wystaniu posredniego
sygnatlu z PP/DS1/DS2/DS3..

Powtdrz procedure, jesli chcesz przywréci¢ poprzednia konfiguracje.

Uwagi:

- tagodne zatrzymanie nie dziata w przypadku przechwycenia wytgcznika krancowego, aktywacji przycisku Stop/krawedzi
bezpieczenstwa oraz w przypadku wykrycia przeszkody.

8.4.2 LED L2 - MIEKKI START

Jednostka sterujaca jest dostarczana fabrycznie z wytaczona funkcja miekkiego startu. Po wiaczeniu tej funkcji na poczatku
ruchu predkos¢ stopniowo wzrasta od minimum do wartosci ustawionej przez potencjometr ,SPEED” w ciggu pierwszych 2
sekund pracy.

Postepuj w nastepujacy sposob, jesli chcesz wigczy¢ te funkcje:

- Upewnij sie, ze wiaczytes rozszerzone Menu 3 (co pokazuje naprzemienne miganie 11101110 diody LEV);

- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie LED L2;

- Nacisnij klawisz SET;

- Dioda L2 swieci Swiatlem ciggtym i programowanie zostanie zakonczone.

Powtérz procedure, jesli chcesz przywroci¢ poprzednig konfiguracje.

Wazna uwaga: gdy funkcja miekkiego startu jest wiaczona, jednostka sterujaca automatycznie wytacza funkcje rozruchowego
momentu obrotowego, natomiast jesli tagodny rozruch jest wytgczony, moment rozruchowy jest automatycznie wiaczany.

8.4.3 LED L3 - SYGNAL ZWOLNIENIA ZAMKA

Jednostka sterujaca jest dostarczana fabrycznie z wytaczona funkcja sygnatu zwalniajacego. Funkcja ta polega na wystaniu
polecenia zamknigcia przez 2 sekundy przed rozpoczeciem fazy otwierania: w ten sposob utatwione jest zwolnienie zamka, aby
umozliwi¢ prawidtowe wykonanie fazy otwierania. Postepuj w nastepujacy sposob, jesli chcesz wigczy¢ te funkcje:

- Upewnij sie, ze wiaczytes rozszerzone Menu 3 (co pokazuje naprzemienne miganie 11101110 diody LEV);

- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie LED L3;

- Nacisnij klawisz SET;

- Dioda L3 zaswieci sie swiattem ciggtym i programowanie zostanie zakoriczone.

Jesli chcesz wiaczy¢ funkcje na poziomie potencjometra FORCE, powtdrz powyzsze programowanie, naciskajac dwukrotnie
SELECT (uzyskanie szybkiego migniecia diody L3 zamiast jednego), a nastepnie nacisnij SET.

Powtdrz procedure, jesli chcesz przywrdci¢ poprzednig konfiguracje.

8.4.4 LED L4 - FUNKCJA DOMYKU (w fazie zamykania)

Jednostka sterujaca jest dostarczana fabrycznie z wytaczona funkcja domyku. Funkcja ta polega na dodaniu, w przypadku
wyhamowania podczas zamykania, ruchu trwajacego 1 sekunde z maksymalna sita lub z moca wybrana potencjometrem
,FORCE" w taki sposdb, aby zapewni¢ zatrzask zamka, jesli jest zainstalowany.

Jesli chcesz wiaczy¢ funkcje Slam Lock przy maksymalnej mocy, wykonaj nastepujgce czynnosci:

- Upewnij sig, ze wiaczytes rozszerzone Menu 3 (co pokazuje naprzemienne miganie 11101110 diody LEV);

- Klawiszem SELECT ustawi¢ sie na migajacej diodzie L4,

- Nacisnij klawisz SET;

- Dioda L4 swieci Swiattem ciggtym i programowanie zostanie zakonczone.

Jesli chcesz wiaczy¢ funkcje na poziomie potencjometra FORCE, powtdrz powyzsze programowanie, naciskajac dwukrotnie
SELECT (uzyskanie szybkiego migniecia diody L4 zamiast jednego), a nastepnie nacisnij SET.

Powtérz procedure, jesli chcesz przywroci¢ poprzednig konfiguracje.

8.4.5 LED L5 - ZAMEK ELEKTRYCZNY AKTYWOWANY PRZEZ WYLACZONY PRZYCISK PED.

Jednostka sterujaca jest fabrycznie ustawiona z wytgczona funkcja aktywacji elektrozamka za pomoca polecenia Pieszy. Funkcja
aktywacji elektrozamka za pomoca polecenia Pieszy jest wykorzystywana, na przyktad, gdy aplikacja sktada sie z bramy
przesuwnej z towarzyszaca brama dla pieszych. Po wigczeniu tej funkcji brama przesuwna moze by¢ otwierana zaréwno za
pomoca polecen z Przycisku P/P i pilotéw, jak i za pomoca polecen PED z bramy dla pieszych poprzez aktywacje elektrozamka.
Aby wiaczy¢ te funkcje, wykonaj nastepujace czynnosci:

- Upewnij sie, ze wiaczytes rozszerzone Menu 3 (co pokazuje naprzemienne miganie 11101110 diody LEV);

- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie L5;

- Nacisnij klawisz SET;

- Dioda L5 zaswieci sie swiattem ciggtym i programowanie zostanie zakoriczone.

Powtérz procedure, jesli chcesz przywroci¢ poprzednig konfiguracje.



8.4.6 LED L6 - MIGAJACE SWIATLO / WSKAZNIK / SWIATLO GRZECZNOSCIOWE

Aktywujac te funkcje mozna zmienic¢ wyjsécie Swiatta ostrzegawczego na $wiatto migajace (nie miga podczas przerwy), a wyjscie
Swiatfa ostrzegawczego na swiatto grzecznosciowe.

Aby wigczy¢ te funkcje, wykonaj nastepujgce czynnosci:

- Upewnij sig, ze wigczytes rozszerzone Menu 3 (co pokazuje naprzemienne miganie 11101110 diody LEV);

- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie L6;

- Nacisnij klawisz SET;

- Dioda L6 swieci swiattem ciggtym i programowanie zostanie zakonczone.

Jesli chcesz aktywowac funkcje podrzedna dla diody 6, naciénij dwukrotnie przycisk SELECT, dioda 6 zacznie szybko migac, a
nastepnie nacisnij przycisk SET.

Funkcja oswietlenia otoczenia:

Wyjscie swiatta grzecznosciowego 24V 4W max jest aktywowane na 3 minuty za kazdym razem, gdy aktywowane jest otwarcie.

8.4.7 LED L7 - MIGANIE WSTEPNE/MIGANIE PODCZAS PRZERWY

Producent dostarcza centrale z wytaczona funkcja wstepnego migania i migania podczas przerwy.

Funkcja wstepnego migania: Wyjscie 24 V lampy ostrzegawczej jest zawsze aktywowane 3 sekundy przed manewrem
zamykania.

Aby wiaczy¢ funkcje wstepnego migania, wykonaj nastepujace czynnosci:

- Upewnij sie, ze wiaczytes rozszerzone Menu 3 (co pokazuje naprzemienne miganie 11101110 diody LEV);

- Klawiszem SELECT ustawic sie na migajacej diodzie LED L7;

- Dioda L7 swieci swiattem ciggtym i programowanie zostanie zakonczone.

Funkcja migania podczas przerwy: Wyjscie lampy btyskowej 230 Vac i 24 V pozostanie aktywne, jesli czas pauzy zostat wczesniej
zaprogramowany.

Jesli chcesz wiaczy¢ te funkcje, powtdrz czynnose opisang powyzej, naciskajac dwukrotnie klawisz SELECT (uzyskanie szybkiego
migania diody L7), a nastepnie nacisnij SET. Dioda L7 bedzie swieci¢ swiatlem ciggtym.

Powtdrz procedure, jesli chcesz przywroéci¢ poprzednia konfiguracje.

9 RESET

Jesli konieczne jest przywroécenie centrali do konfiguracji fabrycznej, nacisnij jednoczesnie klawisze SELECT i SET przez okoto 5
sekund; spowoduje to jednoczesne zaswiecenie wszystkich CZERWONYCH diod LED, po czym nastgpi natychmiastowe
wytaczenie jednostki sterujace;.

10 DIAGNOSTYKA

10.1 test fotomomorek

Centrala jest przystosowana do podtgczenia urzadzen zabezpieczajgcych zgodnie z norma EN 12453 punkt 5.1.1.6. W kazdym
cyklu pracy wykonywany jest test funkcjonalny podtgczonej fotokomorki. W przypadku otwartego obwodu i/lub
nieprawidtowego dziatania fotokomorki, centrala nie umozliwia ruchu bramy i wizualnie sygnalizuje nieudany test, powodujac
jednoczesne miganie wszystkich wskaznikéw LED. Po przywrdceniu prawidtowego dziatania fotokomorki centrala jest gotowa do
normalnego uzytkowania. Ten tryb pracy gwarantuje monitorowanie trybu awaryjnego zgodnie z norma EN 954-1 Kategoria 2.

10.2 Miganie wszystkich diod sygnalizacyjnych w menu gtéwnym
- Przeszkoda w pomiarze pradu

- Przeszkoda dla enkodera

- Sterowanie radiowe juz zaprogramowane

- Niezastosowanie sie do pierwszej zapamietanej reguty pilota

Test awarii zasilania
Po zaprogramowaniu czasu silnika zasymuluj przerwe w dostawie pradu i sprawd?z, czy skrzydta wykonuja manewr petnego
otwarcia i catkowitego zamkniecia.
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11 GWARANCJIA

1.1 - W relacjach biznesowych lub w przypadku produktéw sprzedawanych do uzytku profesjonalnego niniejsza gwarancja jest
ograniczona do naprawy lub wymiany czesci produktu, ktére FRATELLI COMUNELLO SPA uznaje za wadliwe, poprzez
réwnowazne produkty ponownie wyprodukowane (,Gwarancja konwencjonalna”); gwarancja nie obejmuje kosztéw niezbednych
do naprawy lub wymiany materiatu (np. koszty robocizny, wynajem sprzetu itp.).

11.2 - Postanowienia zawarte w artykutach 1490 do 1495 Wioskiego Kodeksu Cywilnego nie maja zastosowania.

1.3 - FRATELLI COMUNELLO SPA gwarantuje prawidiowe dziatanie produktéw w granicach wskazanych w punkcie 1 powyzej. O
ile nie uzgodniono inaczej, waznos¢ Gwarancji Konwencjonalnej wynosi 24 (dwadziescia cztery) miesigce od daty produkcji, ktdra
mozna znalez¢ na produktach. Gwarancja jest skuteczna i wigzaca dla COMUNELLO tylko wtedy, gdy produkt zostat prawidtowo
zainstalowany i konserwowany zgodnie z zasadami montazu i bezpieczenstwa okredlonymi w dokumentacji udostepnionej
przez COMUNELLO lub dostepnej w inny sposéb na stronie internetowe] http://www. comunello.com/corporate/
general_conditions_sales/

1.4 - Gwarancja nie obejmuje: awarii lub uszkodzen spowodowanych transportem; awariami lub uszkodzeniami
spowodowanymi wadami instalacji elektrycznej kupujgcego i/lub niedbalstwem, niedbalstwem, nieodpowiednim lub
nieprawidtowym uzytkowaniem takiego systemu; awaria lub uszkodzenie spowodowane manipulacja przez osoby
nieuprawnione lub z powodu nieprawidtowego uzytkowania/instalacji (w tym zakresie zalecana jest konserwacja systemu co
najmniej raz na sze$¢ miesiecy) lub uzycie nieoryginalnych czesci zamiennych; wad spowodowanych przez czynniki chemiczne i/
lub zjawiska atmosferyczne. Gwarancja nie obejmuje kosztéw materiatéw eksploatacyjnych; w kazdym przypadku COMUNELLO
ma prawo do wynagrodzenia za prace wykonana u klienta, jesli taka praca okaze sie bezuzyteczna, poniewaz gwarancja nie
miata zastosowania lub poniewaz klient uzywat produktu Comunello w sposdb niedbaty, lekkomysiny lub niekompetentny, w
taki sposob, ze wiasciwe uzycie produktu mogto uniknac pracy.

11.5 - Warunki realizacji: o ile nie uzgodniono inaczej, prawo do Gwarancji Konwencjonalnej jest wykonywane poprzez okazanie
COMUNELLO kopii dokumentu zakupu (faktury). Kazda wada musi zosta¢ zgtoszona COMUNELLO w terminie trzydziestu (30)
dni od wykrycia wady. Czynnos¢ nalezy wykona¢ w terminie przedawnienia 6 (szesciu) miesiecy od wykrycia wady. Czesci
Produktu, dla ktérych Klient zada zastosowania Gwarancji Konwencjonalnej, musza zosta¢ zwrdcone przez Klienta do FRATELLI
COMUNELLO SPA, Via Cassola 64, 36027 Rosa (VI) Wtochy.

11.6 - Klient nie moze zada¢ odszkodowania za szkody posrednie, utrate zyskow, utrate produkcji, a w zadnym wypadku nie moze
zada¢ odszkodowania za kwote przekraczajaca wartos¢ dostarczonych komponentéw lub produktow. Wszystkimi kosztami
transportu Produktdw, ktdre zostaty naprawione lub maja by¢ naprawione, chociaz objete Gwarancja konwencjonalng, obcigza
sie Klienta.

11.7 - Zadne prace zewnetrzne wykonywane przez personel techniczny Comunello nie sa objete Gwarancja Konwencjonalna.

11.8 - Konkretne zmiany w Warunkach Gwarancji Konwencjonalnej opisane w moga zostac okreslone przez strony w ich
umowach handlowych.

11.9 - Sad w Vicenzy (Wtochy) bedzie miejscem jurysdykcji dla wszelkich sporéw, ktére beda rozstrzygane zgodnie z prawem
wioskim.




